kolejova hnaci vozidla

ARROW LINE energetika
projekce a inzenyring

Kolejové tahace KT
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Kolejové tahace KT

Jsou to specialni hnaci kolejova vozidla (primyslové lokomotivy) pro lehky posun a manipulaci
se zelezni¢nimi vozy a jsou urcena pro zajisténi technologické obsluhy vyroby v misté nakladky
a vykladky. Vozidla s elektrickym pfenosem vykonu spliuji vSechny podminky pro provoz na kolejich
v souvislosti s provozem jinych draznich vozidel.

Pojezd, hlavni ram vozidla s tahlovym a narazecim ustrojim, napravové prevodovky, a nékteré
dal$i ¢asti vozidla jsou pro prestavbu pouZity z osvédéeného podvozku plivodni lokomotivy a vSechny
ostatni ¢asti jsou feSeny jako novostavba. Pohonné ustroji je umisténo v predni kapoté. Primarnim
zdrojem vykonu mlze byt bud olovény akumulator zabezpedujici bézny dvousménny provoz,
nebo dieselagregat napdjejici silovou elektroniku — trakéni stfidac. Na vozidle je instalovana elek-
trodynamicka brzda. Technické parametry vozidel zaru€uji mimofadné vyhodné ekonomické
ukazatele a optimalni navratnost vynaloZzenych investic (minimalni naklady na obsluhu a udrzbu
vozidla, zaruka kvality, jakosti a zivotnosti jednotlivych komponentu, ekologie provozu). Vozidla
splfuji pfisné bezpecnostni a protipozarni pozadavky.

Kolejové tahace jsou fizeny vzdy prostfednictvim radiového dalkového ovladani a na pfani
zékaznika mohou mit i kabinu pro obsluhu. V pfipadé ztraty radiového spojeni dochazi okamzité
k aktivaci funkce ,TOTAL STOP* a k aktivaci havarijni brzdy. V ramci celkové bezpecnosti provozu
mohou byt vozidla jiSténa proti nekontrolovanému vyjeti ze stanoveného pracovniho prostoru
bezpecnostnimi elektromagnetickymi Cidly, resp. proti projeti zeleznic¢niho pfejezdu v pfipadé, kdy
toto pfejezdové zafizeni neni v €innosti.

Zakladni technické udaje:

Usporadani dvojkoli B C

Pohon A - akumulatory, D - diesel A - akumulatory
Priimér dvojkoli 1000 mm 1000 mm
Rozmeéry: (s narazniky) 2600 /2600 / 7240 mm 3070/ 4035/ 9440 mm
Celkova hmotnost 241 42t

Tazna sila do 77 kN 120 kN
Jmenovity vykon do 37 kW 110 kW
Pojezdova rychlost do 10 km/h 10 km/h
Nejmensi polomér projizdéného oblouku 60 m 80 m

Kabina / standard
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kolejova hnaci vozidla

ARROW LINE energetika
projekce a inzenyring

Posunovaci zarizeni LTV-PV
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Posunovaci zarizeni LTV-PV

Lanové posunovaci zafizeni LTV-PV je
uréeno k posunu zelezni¢nich vozi na naklad-
ce a vykladce Zelezni¢nich vlecek, jakoz i na
stacistich kapalnych produktd. Je schopno dle
mistnich podminek uvést do pohybu a ubrzdit
soupravu vozUl o celkové hmotnosti az 1600 t.

Lanové posunovaci zafizeni je tvofeno
zakladnimi celky a to pohanéci stanici, vratnou
stanici a posunovacim vozikem, ktery je tazen
po vlastni uzkorozchodné drazce pomoci
tazného elementu — dopravniho lana o priméru
do 23,6 mm. Predpéti v tazném lané neni
konstantni, ale méni se v zavislosti na pozado-
vané funkci posunovaciho voziku.

Ten v nepracovni poloze podijizdi pod stoji-
cimi vozy a pfi pfechodu do polohy pracovni
vysune ramena s tlaénymi kladkami pro ucho-
peni vozu. Rozjezd a brzdéni soupravy je
fizeno frekvenénim ménicem. Programovaci
automat v technologickém rozvadéci umozriuje
logické vazby na stavajici technologicka zafi-
zeni vleCky (plnici hubice a ramena, kolejova
vaha atd.).

Cela technologie posunovaciho zafizeni
muze byt v pfipadé potfeby navrzena i reali-
zovana do prostfedi s nebezpecim vybuchu.
(EX provedeni). Dodavka neobsahuje stavebni
prace.

Zéidaani teohnicks ddale: N

Tazna sila 30 kN 15-100 kN
Vykon elektromotoru 11 kKW 7,5 —-22 kW
Pojezdova rychlost 0-0,4m/s 0-0,4m/s
Sklon trati 0 %o do 3 %o
Délka posunu 150 m do 400 m
Trat pfima oblouky a vyhybky
Ovladani 1x z panelu i 1x dalkové dle pozadavku
Do prostredi Ex ne ano
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kolejova hnaci vozidla

ARROW LINE energetika
projekce a inzenyring

Lanové posunovaci zarizeni LTV-NV
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Lanové posunovaci zafizeni
LTV-NV

Posunovaci zafizeni LTV-NV je ureno k
posunu zelezni¢nich voz( na nakladacich a
vykladacich mistech Zelezni¢nich vie€ek i na
stacistich kapalnych produktl. Je schopno dle
mistnich podminek uvést do pohybu a ubrzdit
soupravu vozU o celkové hmotnosti az 1200 t.

i LIW=NW

Nasazeni posunovaciho zafizeni LTV-NV
neni omezeno pouze na koleje kusé, ale aplika-
ci malé presuvny jej Ize uspésné adaptovat i na
koleje pribézné vcéetné obloukd a vymén.
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B% Lanové posunovaci zafizeni LTV-NV je tvofeno
@@j zakladnimi celky a to pohanéci stanici, vratnou
N stanici a posunovacim vozikem, ktery je tazen

po kolejich pomoci tazného elementu — doprav-
bfz niho lana.
Sy
N
3 NP ox L .
L) Na prani investora muze byt posunovaci
Eﬂ vozik vybaven spfahovacim zafizenim, které
o) eliminuje nutnost vstupu obsluhy do prostoru
| ) Y P av s ’
./ kolejisté mezi zeleznicnim vozem a vlastnim
@ vozikem. Rozjezd a brzdéni soupravy je fizeno
5 frekvenénim méni¢em.
1
K/“Jﬂ\‘ Programovaci automat v technologickém
(@) rozvadéci umoznuije logickeé vazby na stavajici
(- technologicka zafizeni vleCky (plnici hubice a
ramena, kolejové vahy atd.) Cela technologie

(Gl posunovaciho zafizeni muze byt v pfipadé )
E\;/ potfeby navrzena i realizovana do prostfedi s
— nebezpe€im vybuchu (EX provedeni). Dodav-
(@) ka neobsahuje stavebni prace.
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Zéidaani teohnicks ddale: N

Tazna sila 30 kN 15-100 kN
Vykon elektromotoru 11 kKW 7,5 —-22 kW
Max. poc¢et posunovanych vozu (80 t) 8 4-15
Pojezdova rychlost 0-0,4m/s 0-0,4 m/s
Sklon trati 0 %o do 3 %o
Délka posunu 150 m do 400 m
Trat pfima oblouky a vyhybky
Ovladani 1x z panelu i 1x dalkové dle pozadavku
Do prostfedi Ex ne ano
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kolejova hnaci vozidla

ARROW LINE energetika
projekce a inzenyring

Posunovaci zarizeni PZ 15 a PZ 15 DUO
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Posunovaci zafizeni
PZ 15 a PZ 15 DUO

Posunovaci zafizeni je uréeno k posunu
zelezniénich vozU na naklddce a vykladce
zelezni¢nich vle€ek i na stacistich kapalnych
produktl. Je schopno dle mistnich podminek
uvést do pohybu a ubrzdit soupravu vozli o
celkové hmotnosti az 480 t.

Nasazeni posunovaciho zafizeni PZ 15 neni
omezeno pouze na jednu kolej, ale v provedeni
DUO jej Ize uspésné adaptovat na dve paralel-
ni koleje. Manipulaéni koCky dokazi projizdét
oblouky i vyménami.

Lanové posunovaci zafizeni je tvofeno
zakladnimi celky a to pohanéci stanici, vratnou
stanici a posunovacim vozikem, ktery je tazen
po vodici drazce pomoci tazného elementu
— dopravniho lana o priiméru 16 mm. Ovladani
posunovaciho zafizeni zabezpecCuje radiova
povelova souprava.

Rozjezd a brzdéni soupravy je fizeno
frekvenénim méni¢em. Programovaci automat
v technologickém rozvadéci umoznuje logickeé
vazby na stavajici technologicka zafizeni
vle€ky (plnici hubice a ramena, kolejové vahy,
prejezdy atd.) Cela technologie posunovaciho
zafizeni muze byt v pfipadé potfeby navrzena
i realizovana do prostfedi s nebezpec¢im vybu-
chu. (EX provedeni). Dodavka neobsahuje
stavebni prace.
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Zéidaani teohnicks ddale: N

Tazna sila 15 kN

Vykon elektromotoru 7,5 kW
Pojezdova rychlost 0-0,4m/s

Sklon trati 0 %o

Délka posunu 150 m

Trat pfima
Ovladani 1x z panelu i 1x dalkové

Do prostredi Ex ne

do 30 kN
55—-11 kW
0-0,4m/s

do 3 %o
do 350 m
oblouky a vyhybky
dle pozadavku
ano
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